LA CONCEPTION EXEMPLES DE VARIATIONS DE MODELES PARAMETRES.
AUTO MAT|SEE MODIFICATION PAR SIMPLE CHANGEMENT DE DONNEES D’ENTREE.
LES DONNEES D’ENTREES SONT LES DONNEES DU CAHIER DES CHARGES

CLIENT

ENGRENAGES A SIMPLE DENTURE ET A DOUBLE
DENTURES

10 secondes

Passage D’ENGRENAGES
DROITS A ENGRENAGES N
/ o HELICOIDAUX




CHANGEMENT DE CONFIGURATION PAR
CHANGEMENT DE DONNEES D’ENTREE.

2 minutes

dessus).
Modification des arbres.

24/02/2013

Les données d’entrées d’un pignon sont :

Nombre de dents.

Module réel.

Angle de pression. (de la développante).
Angle d’hélice.

Déport de denture. (pour dentures corrigées).
Largeur de denture.

Diamétres des roulements a monter.
Ecartements des pignons.

* Etc..

Changements (dans exemple ci-

+ Changement des roulements.
» Changement du sens de I'hélice.
+ Changement du nombre de dents




droite si D-nominal du roulement de droite inférieur a D-
Gérard DEDIEU.

nominal du roulement de gauche (et inversement).

Passage d’un cas au suivant en 30 secondes
un cone a

Pas d’insertion de cone si les diametres nominaux des deux roulements sont égaux.
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Conception conditionnelle de I'arbre:

Insertion automatique d’




CONCEPTION

PARAMETREE DES
ROULEMENTS

5 secondes
(Reprise manuelle)

Gestion automatique du nombre de rouleaux (ou de billes).
REGLE: Insérer le plus grand nombre de rouleaux (ou de billes).
En fin de projet: Reprise manuelle, et réglage éventuel en fonction de standards du commerce

Modification de
la conicité des
rouleaux.

Roulement a rouleaux
cylindriques



Changements:
Modification de I'angle des axes

de 0 a 90 degres.




ENGRENAGES A

= — . g
= . / Réglage (comme précédemment) pour un seul
CHEVRONS 7 | # 4l des pignons ,le 2 eme pignon du chevron est

it {1 réqlé automatiquement.
Wil + Nombre de dents.
» Module réel.
* Angle de pression. (de la développante).
* Angle d’hélice.
» Déport de denture.
» Largeur de denture.

» Diamétres des roulements & monter.
» Ecartements des pignons.

* Etc..

* Entraxe réglé automatiquement.
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Changements:

Changements: R * Angle d’hélice.
Angle d’hélice. « Nombre de fiilets de la vis

/ 2
Passage d’un cas au suivant en 30 secondes

7

Gérard DEDIEU




IO

Changements:
* Longueur de la vis

 Nombres de dents de la couronne.

Gérard DEDIEU

Donnnées d’entrée:

. Module réel.

* Nombre de filets de la vis.

* Nombre de dents de la roue.
* Angle de pression (de la
développante)

» angle d’hélice.

» Longueur de la vis. (Partie
filetée).




Changements:
» Sens de 'hélice




